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15.

Lista contractelor de cercetare stiintifica (selectie)

Studiul §i proiectarea unui stand pentru incercarea arborilor §i cuplajelor cardanice.
Contract nr. 58/76. Beneficiar 1.M.Campulung”.

Studii §i cercetari teoretico-aplicative ale mecanismelor cu bare. Faza | (1976): Mecanisme
spatiale cu bare utilizate in sistemele de directie ale autovehiculelor-structura si cinematica.
Contract nr. 197/75. Beneficiar CNST-Bucuresti.

Studii §i cercetari teoretico-aplicative ale mecanismelor cu bare. Faza 11 (1977): Mecanisme
spatiale cu bare utilizate in sistemele de directie ale masinilor de transport-sinteza cinematica
si analiza dinamica. Contract nr. 197/75. Beneficiar CNST-Bucuresti.

Studii si cercetari teoretico-aplicative ale mecanismelor cu bare. faza 1V (1979): Mecanisme
cu bare utilizate in sistemele de suspensie ale masinilor de transport. Contract nr. 197/75.
Beneficiar CNST-Bucuresti.

Studii si cercetari teoretice si experimentale in vederea optimizarii transmisiilor cardanice.
Contract nr. 150/80. Faza I1 (1982). Beneficiar IPA-Sibiu”.

Optimizarea sintezei lantului cinematic cu configuratie spatiala variabila utilizat ca suport
al transmisiei cardanice dintre tractor §i magina agricola. Contract nr. 143/83. Faza |
(1984). Beneficiar ICPITMUA-Bucuresti .

Lanturi cinematice si mecanice de orientare utilizate in roboti industriali. Contractu nr.
144/85. Faza Il a. Beneficiar 1.A Bv”.

Lanturi cinematice si mecanisme de ghidare utilizate in roboti industriali. Contract nr.
144/85. Faza a I11-a. Beneficiar I.A.Bv”.

Optimizarea mecanismelor homocinetice cu cuplaje mobile pentru actionarea rotilor
motoare si directoare cu suspensie independenta ale autoturismelor. Contract nr. 89/88.
Beneficiar ICSITA-Pitesti. Faza I: Cuplaje tripode si multipode - 19897,

Optimizarea mecanismelor homocinetice cu cuplaje mobile pentru actionarea rofilor
motoare si directoare cu suspensie independenta ale autoturismelor. Contract nr. 89/88.
Beneficiar ICSITA-Pitesti. Faza II: Cuplaje de tip cardanic - 19907,

Optimizarea mecanismelor homocinetice cu cuplaje mobile pentru actionarea rotilor
motoare si directoare cu suspensie independentda ale autoturismelor. Contract nr. 89/88.
Beneficiar ICSITA-Pitesti. Faza III: Cuplaje cu bile de tip Weiss si Rzeppa - 1991”.

Analiza efectelor dinamice n transmisiile cu cuplaje cardanice ale autoturismelor. Contract
de cercetare stiintifica nr. 45/1992. Beneficiar Soc.Com. "Automobile DACIA" S.A”.
Studiul si perfectionarea mecanismelor de orientare cu roti dintate utilizate in sistemele
moderne flexibile de tipul robotilor industriali. Contract nr. 271/1996 tema B2. Faza 1(1996):
Analiza structurald, cinematica, staticd si dinamica. Beneficiar: Ministerul Cercetarii si
Tehnologiei..

Studiul si perfectionarea mecanismelor de orientare cu roti dintate utilizate in sistemele
moderne flexibile de tipul robotilor industriali. Contract nr. 271/1996 tema A3. Faza
II(1997): Optimizarea structurald, cinematica, statica si dinamica. Beneficiar: Ministerul
Cercetarii si Tehnologiei.

Studiul si perfectionarea mecanismelor de orientare cu roti dintate utilizate in sistemele
moderne flexibile de tipul robotilor industriali. Contract nr. 271/1996 tema A3. Faza
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IT1(1997): Sinteza optimala a mecanismelor de decuplare. Beneficiar: Ministerul Cercetarii si
Tehnologiei.

Roboti industriali de inalta viteza si precizie. Proiectare §i optimizare structurala, modelare
si comanda prin tehnici fuzzy §i neuronald. Contract nr. 7005/1997, tema 8/1291. Faza
1(1997): Proiectare si optimizarea structurala. Beneficiar: Min. Invatamantului.

Optimizarea mecanismelor multplanetare utilizabile in transmisiile robotilor industriali.
Contract nr. 7005/1997, tema 13/1394. Faza I1(1997): Optimizare structurald, cinematica si
dinamica. Beneficiar: Min. Invatamantului.

Studii i cercetari teoretico-aplicative referitoare la conceperea modelarea si sinteza
optimala a unor noi solutii de transmisii cardanice homocinematice in configuratie spatiala.
Contract nr.38/1998, cod CNCSU 377. Faza 1. Identificarea s$i modelarea
geometrico-cinematica a unor solutii noi, cu performante superioare, de transmisii cardanice
homocinematice, in configuratie spatiala. Beneficiar. M.E.N.

Optimizarea structural-cinematica a robotomecanismelor de tip vertebroid utilizabile in
medii f;u configuratii complexe. Contract nr.38/1998, tema nr.10, cod. 361. Beneficiar:
M.E.N".

Roboti de inalta viteza si precizie. Modelare comanda prin tehnici fuzzy si neuronale.
Contract nr. 38/1998, tema 7/cod. CNCSU 362. Beneficiar: M.E.N.

Mecanisme antropomorfe de prehensiune pentru robofi si protezarea mainii umane.
Optimizarea proiectarii structural-constructive. Contract nr. 33630/1999, tema 6/47. Faza
1I/1999: Optimizarea proiectdrii mecanismelor de prehensiune antropomorfe pentru
protezarea mainii umane. Beneficiar: Ministerul Educatiei Nationale.

Studii teoretice (numerice) si experimentale asupra cuplajelor mecanice cu contacte mobile.
Proiect major de cercetare, grant nr. 39647/1998, tip grant 4, tip proiect C, cod CNCSIS
6/12621/14.09.1998.

Studii privind modelarea si simularea corelatiilor optimale dintre parametrii caracteristici ai
mecanismelor cu came. Contract nr. 3993/2000, tema 9/794. Faza 11/2000: Optimizarea
functiilor de transmitere ale mecanismelor cu cama folosind tehnici moderne de
modelare in vederea cresterii performantelor dinamice. Beneficiar: Ministerul Educatiei
Na!;ionale*).



